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Введение

Совр12133 я дрессировк приобре4 1т новые формы и спо-
собы бесконфликтного воздействия 56178 лис4 9:83;<;=

3 служебную соб :у. >6178 лист-кинолог должен быть хоро-
шо подготовлен теоретически, об< ? ть большим б = жом �3 9

ний по вопро5 2 кинологии, определяющим фунд 2134 льные 
принципы и общие положения дрессировки. Использов 381

способов опер 343;@ дрессировки позволяет 56178 листу-ки-
нологу дополнительно и более объективно оценив ть пове-
дение животного, вдумчиво р1 лизовыв ть свои действия 
и способы воздействия 3 служебную соб :у. В совокупности 
пр A8<B3;е использов 381 �3 38@ и умений бесконфликтной 
дрессировки, полученных 56178 листом-кинологом, поможет 
быстрее достигнуть необходимых целей в подготовке служеб-
ной соб :8C

>6178 лист-кинолог должен очень A382 тельно следить 
з поведением своей служебной соб :8 в р �личных ситу -
циях, �3 ть ее индивиду льные особенности, иметь с ней хо-
роший к;34 :т, что поможет ему 3 @48 пр A8<B3D@ подход 
к служебной соб :е и облегчит процесс дрессировки. Умение 
упр Aлять соб :ой ск< ?DA 1тся из �3 38E основ физиоло-
гии высшей нервной деятельности, основных з :онов пове-
дения животных и умения применять эти �3 38E 3 пр :тике. 
Необходимо помнить и 6;382 ть, что приемы пос<FG 38E 
являются б �ой для успешной выр Hотки приемов 56178 ль-
ного кур5 дрессировки. Отр H тыв я приемы пос<FG 38EI 
56178 лист-кинолог прежде всего должен укреплять к;34 :т 
с соб :ой, р �A8A ть нужные к честв для будущей р Hоты 
служебной соб :8 по 3 6J Aлению ее применения, имен-
но :тивность, 3 5тойчивость, 5 2;стоятельность и обоня-
ние, не с4 J ться сде< ть из нее «дрессиров 33FK 2 G83F�C 
Р HоL я соб : до<M3 об< ? ть множеством определенных 
свойств. О?3 :о служеH3 я соб : и 56178 лист-кинолог – 

это всегд о?3 к;2 3? I поэтому хорошие резуль4 ты з A8-
сят от обоих.

Учебно-пр :тическое пособие содержит 2 т1J8 л, р 5:ры-
в KN8@ основу успешного формиров 38E у служебных соб :

необходимого мотивиров 33;=; поведения 3 основе потреб-
ностей, 4 :Mе методически выверенные подходы по форми-
ров 38K 3 AD:ов кур5 F6J Aляемости.
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1. Моделирование  
необходимого поведения и формирование 
взаимоотношений специалиста-кинолога 

и служебной собаки

� перв;3 L льном э4 61 дрессировки следует укрепить 
связь между служебной соб :ой и 56178 листом-кинологом, 

4 :Mе выр Hо4 ть средство общения между ними, что по-
зволит ускорить процесс формиров 38E необходимых 3 AD9

ков в будущем. К 4 :82 средств 2 общения и вз 82;отноше-
ния можно отнести звуковые 58=3 лы р �личного род I 4 :81

к : щелчок кликер I слов «Д �I «Хорошо» и иные звуки. 
Подобные 58=3 лы 3 �DA Kтся 2 J:ер 28I другими слов 28I

это условное подкрепление, которое предшествует или сопро-
вожд 1т подкрепление безусловное. O жно, чтобы применяе-
мый 2 J:ер был звучным, коротким и не встр1L лся в повсед-
невном общении со служебной соб :ой. Используя 2 J:ерную 
систему при дрессировке служебной соб :8 56178 листу-кино-
логу очень удобно будет подкрепить или 3 =J ?84B животное 
з пр A8<B3FK р1 :78K в нужный момент не только вблизи, 
но и 3 р 55тоянии, ведь это проще и быстрее, чем выд ть 3 ту-
р льное в;�3 =J M?1381 A A8?1 < :омств 8<8 8=Jушки.

Для того чтобы 2 J:ер с4 л �3 чимым для животного 
и приобрел смысл, в первую очередь необходимо определить-
ся с 58=3 лом, которым может с4 ть, 3 6J821JI щелчок кли-
кер или слово «Д �I что в резуль4 те с4 31т условным сиг-
3 лом (подкреплением) для животного. После этого «з =Jу-
ж 12� выбр 33D@ 58=3 л, то есть связыв 12 его с чем-то, что 
8�3 L льно �3 чимо для животного, 3 6J821J ед или игр I 
г< A3;е, чтобы это было яркое и же< 33;е событие для жи-
вотного. Ед и игр для служебной соб :8 являются первич-
ным безусловным подкреплением, именно оно предс4 Aляет 
ценность для соб :8I мотивируя ее к к :ой-либо деятельно-
сти и :тивности. После неоднокр тного соче4 38E 2 J:ер  

и безусловного подкрепления выбр 33D@ 2 J:ер с4 3;A84ся 
положительным 58=3 лом подкрепления для животного, по-
скольку после под чи 4 :ого 58=3 < всегд следует �3 чи-
мое событие для соб :8I получение < :омств или любимой 
игрушки (безусловное подкрепление). Теперь соб : пони-
2 1т: для того чтобы вкусно покFG ть или весело поигр ть, 
необходимо продемонстриров ть необходимое 56178 ли-
сту-кинологу поведение или его элемент, в резуль4 те чего 
и будет под 3 58=3 л, 3 6Jямую связ 33D@ с удовлетворе-
нием имеющейся потребности. Подробно описыв ть процесс 
«з =Jузки 2 J:ер � в д 33;2 пособии нет необходимости, 
4 : к : 3 сегодняшний день этой инф;J2 788 дос4 точно, 
в том чис<1 8 3 6Jостор х сети Интернет. 

Теперь можно переходить к постепенному формиров 38K

необходимого 3 2 поведения, 6 J ллельно у<FLG я к;34 :т 
с соб :ой. Нез A8582; от выбр 33;@ 3 28 мотив 788I 3 ко-
торой будет строиться дрессировочный процесс, в жно пони-
2 ть, что с этого 2;2134 все положительные события в виде 
еды, игры, < 5:8I положительных эмоций исходят только 
от 3 5I мы с4 3;A825я для животного всем, поскольку у 3 5

есть все, что ему ценно, и выискив ть все это где-то в другом 
месте не нужно, 4 : к : поиски не приведут к успеху и удовлет-
ворению имеющихся потребностей. Для более эффективного 
обучения следует исключить способы, вызыв KN81 у соб :8

неприятные или болевые ощущения, которые могут спровоци-
ров ть 31= тивную р1 :78K 3 р Hоту. � : � 3812 для живот-
ного будет являться отсутствие в;�3 =J ждения. Т :Mе необхо-
димо дополнительно ввести условный 58=3 л о4J87 тельного 
подкрепления, 3 6J821J слово «Нет». Этот 58=3 л не является 
з 6J1N KN1@ к;2 3?;@I 4 :ой к : «Фу!» или «Нельзя!», он 
;�3 L 1т, что в;�3 =J ждения не будет – «Ты де< 1GB 31 4 :�C

Любой 3 AD: проще и легче формируется, воспроизводит-
ся и дольше сохр 3E1тся, если его выполнение будет связ 33;

с удовлетворением A84 льной потребности животного. Для 
выр Hотки р �личных 3 AD:ов у служебной соб :8 L N1 все-
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го используется пищев я потребность, тогд ;3 вынуM?13

вклюL ть пищедобыв тельный инстинкт для удовлетворения 
голод I но в этом с<FL 1 соб : до<M3 действительно быть 
голо?3 C Для того чтобы не мучить животное голодом, проще 
использов ть мотив 78K избир тельного 661484 I для этого 
следует предложить соб :е что-то очень вкусное с ее точки зре-
ния. При 4 :ом подходе служеH3 я соб : более :48A3 и з 9

интересов 3 A ?12;35тр 788 3FM3;=; 3 2 6;Aедения.
Во время моделиров 38E необходимого 3 2 поведения, 

помимо 3;J2 тивных приемов, следует формиров ть у слу-
жебной соб :8 нес4 3? Jтные 3 AD:8 (трюки), 4 :81 к : дви-
жение соб :8 з ?;2 3 61Jед (по ровной поверхности, в гору, 
с горы, по лестнице, с лестницы), движение соб :8 рядом со 
56178 листом-кинологом с пр Aой стороны, движение соб 9

ки к : 3 56178 лис4 9:83;<;= I 4 : и от него, впр Aо, влево, 
хождение по р �личным 486 2 поверхности, кружение в р �9

ные стороны (прием «Волчок»), кувырки, обходы р �личных 
объектов, движение змейкой, полз 381I удерж 381 и 6;J9

тировк р �личных предметов, приучение соб :8 к к;2 3?1

«Нос!» («Т ч!»), когд соб : к 5 1тся носом пре?< = 12;@

«мишени» �< ?;3BI ук �: и т.д.) и удержив 1т его необходи-
мое время, что является хорошей б �ой для отр Hотки многих 
упр жнений (приемов). При отр Hотке 4 :8P упр жнений з 9

действуются группы мышц, которые не используются в полном 
объеме в повседневной жизни у соб :C Это б< =;творно влияет 
3 опорно-?A8= тельный 66 J т и физическое р �A8481 жи-
вотного в целом. Т :Mе следует 3 учить соб :у доверять в 2

и р 55< Hляться в р �личных стрессовых и других ситу 78EPI

для этого нужно д ть соб :е успокоиться и произвести 2 55 ж 
L 5тей те< C Скорее всего, 6;3 ?;бится время, чтобы соб :

3 L < в 2 полностью доверять. В совокупности все эти 3 AD9

ки и умения способствуют р �A848K ?A8= тельной :тивности, 
у<FLG 1тся мелк я моторик I служеH3 я соб : учится по-но-
вому вз 82;действов ть со 56178 листом-кинологом. Т :81

формы отношений р 5G8Jяют возможности общения, доверия 

и вз 82;6;382 38E животного со 56178 листом-кинологом. 
Помимо вышеизложенного, подобные р �Aлечения не позво-
лят скFL ть 3 прогулке, всегд будет чем з 3E4B5я, что отвле-
чет соб :у от посторонних дел и других животных.

Курс выр Hотки приемов упр Aляемости вклюL 1т в себя 
приемы, перечисленные в 3;J2 тивных доку2134 х, поэтому 
4 :81 приемы можно 3 �A ть 3;J2 тивными. В повседневной 
жизни при общении 56178 лис4 9:83;<;= с з :репленной 
з ним служебной соб :ой не совсем пр A8<B3; использо-
в ть 3;J2 тивные к;2 3?DI 4 : к : их выполнение соб :ой 
подр �умев 1т корректность, скорость и A382 тельность. К 
примеру, по к;2 3?1 «Рядом!» служеH3 я соб : энергич-
но, с же< 3812I A382 тельно и плотно ?A8= 1тся рядом со 
 56178 листом-кинологом при р �личных т126 х и 3 6J A-
лениях движения, при ос4 3;A: х быстро, 5 2;стоятельно, 
пр A8<B3; и корректно выполняет по5 ?:у, уверенно демон-
стрирует повороты. 

Имея э<12134 J3D1 �3 38E в об< 5ти кинологии, не трудно 
предположить, что все труды, вложенные в соб :у при форми-
ров 388 этого 3 AD: I будут 3 6J 53DI если использов ть нор-
2 тивную к;2 3?F в быту, потому что требов 38E по выпол-
нению к;2 3?D не могут контролиров ться 56178 листом-ки-
нологом должным обр �ом, д и в этом нет необходимости, 
животному дос4 точно просто 3 ходиться у левой ноги 56178 9

лис4 9:83;<;= C Приняв этот ф :т во A382 381I нужно просто 
ввести дополнительные к;2 3?DI 856;льзуемые в быту. 

Сегодня мы с4 ли L 5то с<DG ть к;2 3?DI под A 12D1

56178 лис4 289:83;<;= 28 3 других язык х. � 5то можно 
ус<DG 4B 4 :81 :;2 3?D : :Q

– Sitz – сидеть;
– Platz – леж ть; 
– Steh – стоять; 
– Hier – ко мне;
– Fuss – рядом; 
– Brin¿ R 6;Jт; 
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– Hopp – б JBер; 
– Aus – прекр N1381 ?1@5твий; 
– Pfui – фу, з 6Jещение;
– Voran – вперед; 
– Fass – ф 5S

– Such – ищи.
� N1 всего именно эти к;2 3?D отд Kтся 56178 лис4 -

ми-кино<;= 28 своим служебным соб : 2 при сд че 3;J2 -
тивов или выступлениях 3 соревнов 38EP р �личного уров-
ня. 

В повседневном общении применяют к;2 3?D 3 русском 
языке, при этом от служебной соб :8 не требуется быстрого 
и корректного выпо<3138E 6J812 C

Большим плюсом 3;J2 тивных к;2 3? является кр ткость, 
звучность, четкость, чему полностью соответствуют вышепе-
речисленные к;2 3?DC При сд че 3;J2 тивов можно под A ть 
сокр N133D1 к;2 3?D 3 русском языке: «Ляг!», «Сядь!», «Ко 
мне!» и тому подобное, в быту использов ть следующие ко-
2 3?DQ «Ложись!», «С ?85BT�I «Иди сюд T�I «Пошли!» и 4 :

д лее. В резуль4 те мы по<FL 12 хорошо упр Aляемую служеб-
ную соб :у к : A HD4FI 4 : 8 3 6J :тике.

Опер 343 я ф;J2 3 учения предпо< = 1т р �личные спо-
собы воздействия 3 животных с целью выр Hотки у них обус-
ловленных 3 AD:ов и умений. Г< A3;е – соблюд ть последо-
в тельность ввод приемов и их элементов. Для этого необхо-
димо к ждый сложный прием �3 AD:U р �бив ть 3 элементы 
и в д льнейшем их объединять – это позволит упростить з ? 9

чу для служебной соб :8 и более к чественно, бесконфликтно 
сформиров ть необходимые 3 AD:8C Процесс дрессировки для 
56178 лис4 9:83;<;= с4 3;A84ся интересным и увлек тель-
ным. >6178 лист-кинолог более хорошо 3 L83 1т 6;382 ть 
поведение соб :8C

Теперь перейдем к отр Hотке пр :тической L 5ти. ¥4 :I

56178 лист-кинолог 3 L83 1т кормить служебную соб :у к 9

кое-то время только из рук, миск в ближ @G1е время ему 

не 6;3 ?;бится, при условии кормления сухим полнор 789

онным кормом. Если используется кормление 3 тур льными 
продук4 28 684 38EI то в этом с<FL 1 о53;A3 я порция умень-
G 1тся 3 30–40 % и з 213E1тся р A3;@ по 684 тельности L 9

с4BK < :омств C

В первую очередь необходимо 3 учить соб :у быть вни-
2 тельной к 56178 листу-кинологу, с этой целью необходи-
мо выполнять упр жнения 3 концентр 78K и фокусиров -
ние. Для этого к ждый взгляд животного в сторону 56178 -
лис4 9:83;<;= о421L 1тся положительным 2 J:ером, после 
чего выд 1тся в;�3 =J ждение, д же если служеH3 я соб :  
3 ходится 3 р 55тоянии от него. V J ллельно нужно отр -
б тыв ть упр жнение, получившее 3 �A 381 «Фокус», или 
«Г< �:8�I когд соб : фокусирует свой взгляд 3 лице че-
ловек – смотрит прямо в г< � 56178 лис4 9:83;<;= I при 
этом формируется визу льный к;34 :т, встр1L взглядов 
нез 21длительно подкрепляется положительным 2 J:ером 
с последующим в;�3 =J ждением. Д 33;е упр жнение отр -
б тыв 1тся в р �личных положениях: во фр;34 льном по-
ложении (животное 3 ходится перед 56178 листом-киноло-
гом), в основном положении (животное 3 ходится у левой 
ноги 56178 лис4 9:83;<;= UI у пр Aой ноги 56178 лис4 9:8-
но<;= и 4 : д лее. � этом э4 61 поз I в которой 3 ходится 
соб : I не в M3 I ;3 может сидеть, стоять или леж ть. Цель 
упр жнения – объяснить животному, что визу льный кон-
4 :т со 56178 листом-кинологом – это обяз тельное условие 
совместной деятельности. O382 381 соб :8 к 3 2 = J 348-
рует, что ;3 готов вз 82;действов ть, 4 :Mе этот элемент 
поможет 56178 листу-кинологу при отр Hотке ряд приемов, 
4 :8P к : выдержк I движение служебной соб :8 рядом со 
56178 листом-кинологом, ук< ?: I по5 ?: во время движе-
ния, р �Jешение 3 р �личные действия, 4 :81 к : свободное 
состояние или подход к миске с едой. Т :Mе визу льный кон-
4 :т со служебной соб :ой поможет более четко объяснять, 
что именно в 2 ;т нее нужно. 
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� L83 12 формиров ть нужные поведенческие р1 :788

и позиции. Учим служебную соб :у преследов ть мишень1 
(способ 3 Aедения) и пр A8<B3; р1 =8Jов ть 3 коррекцию 
в виде воздействия поводком или рук 28 (способ 3 4 лкив 9

ния) 3 р �личные L 5ти те< животного при необходимости, 
4 :81 воздействия не должны вызыв ть у служебной соб :8

неприятных или болевых ощущений. Т :Mе нельзя обойтись 
без способ отбор поведения или, к : его еще 3 �DA Kт, под-
< Aлив 38EC Применение перечисленных способов в сово-
купности д 1т 3 8<FLG8@ резуль4 т в пр :тике. Выполнять 
упр жнения проще 3 б �е пищевой потребности животного, 
4 : к : 68N является 3 8Hолее ценным и жизненно в жным 
стимулом для служебной соб :8I усилить пищевую мотив 9

цию при необходимости можно посредством деприв 7882. 
Суть подготовительных упр жнений з :люL 1тся в выр Hотке 
у служебной соб :8 же< 38E и пр A8<B3;сти (корректности) 
их выполнения. 

>6178 лист-кинолог берет < :омство в руку и привле-
к 1т A382 381 служебной соб :8 к нему. Д лее, к : только 
соб : потянется к руке с < :омством и коснется ее мочкой 
но5 I 56178 лист-кинолог о421L 1т положительным 2 J:е-
ром это поведение и ск J2<8A 1т кусок. Т :ое упр жнение 
следует проде< ть несколько р � со сменой рук. Потом з ? L  
усложняется: теперь животному пре?< = 1тся проследов ть 
з мишенью не�3 чительное р 55тояние, снов использует-
ся положительный 2 J:ер и в;�3 =J ждение. � следующем 
э4 61 тр 1:тория движения служебной соб :8 з мишенью 
усложняется: теперь можно предложить животному движение 
по кругу, восьмеркой, змейкой, х ;тично, движение у левой/

1 Мишень – это кусочек � �омств � игровой предмет, рук или к �

кой-либо другой предмет, при помощи которого ����� лист-кино-

лог вызыв �т нужное ему движение.
2 Деприв ��� – это сокр W���� или полное лишение возможности 

удовлетворять основные потребности.

пр Aой ноги 56178 лис4 9:83;<;= со сменой т126 движе-
ния, вклюL я ос4 3;A:8C 

Д лее переходим к отр Hотке основных положений. 
СлужеH3 я соб : 3 ходится фр;34 льно, то есть перед 56178 9

листом-кинологом, в положении стоя. >6178 лист-кинолог  
берет < :омство в пр Aую руку, привлек 1т A382 381 служеб-
ной соб :8 к мишени. К : только животное приблизится к ней 
мочкой но5 I 56178 лист-кинолог з 3;сит руку вверх и от себя 
4 :Iчтобы соб : се< CК : только соб : сядет, 56178 лист-ки-
нолог под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер), в;�3 =J жд 1т 
и предос4 Aляет свободное состояние. X тем упр жнение по-
вторяется. Если при выполнении д 33;=; 6J812 служеH3 я 
соб : з 382 1т некорректное положение �3 6J821J з A ли-
в 1тся 3 бок), 56178 лист-кинолог д 1т 58=3 л (о4J87 тель-
ный 2 J:ер «Нет»), возвр N 1т животное в исходное поло-
жение (стойк U и з 3;Aо повторяет д 33D@ элемент. O жно, 
чтобы животное 5 2;стоятельно и с же< 3812 тянулось к ми-
шени, поскольку 3 G з ? L – з ?1@5твов ть его :тивность, 
потребности и мотив 788C Если животное не демонстрирует 
нужного 3 2 поведения, то 56178 листу-кинологу следует до-
полнительно стимулиров ть служебную соб :у по принципу 
«уб1= KN1@ добычи» (то есть немного «оживляет» мишень) 
и после переходить к упр жнению либо отложить з 3E481

и продолжить его позже (принцип деприв 788UC

V J ллельно 3 логично отр H тыв 1тся ук< ?: C

>6178 лист-кинолог привлек 1т A382 381 служебной соб 9

ки к мишени, з тем опуск 1т руку вниз и от себя, 4 :I чтобы 
мишень ок � < 5B между передними < 6 28 животного. К :

только соб : з 3E< пр A8<B3;е положение (лег< UI 56178 9

лист-кинолог под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер), в;�3 9

гр жд 1т и предос4 Aляет свободное состояние. В с<FL 1 не-
корректного положения (з A лив 1тся 3 бок, круп ос4 1тся 
приподнят), 56178 лист-кинолог под 1т о4J87 тельный 2 J9

кер «Нет», возвр N 1т животное в исходное положение (стой-
к U 8 � 3;Aо отр H тыв 1т этот элемент. 
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Т :Mе можно отр Hо4 ть стойку, этот 3 AD: 3 сегодняш-
ний день не является обяз тельным, но все же не будет лиш-
ним. СлужеH3 я соб : 3 ходится в положении сидя или леж I

з тем 56178 лист-кинолог привлек 1т A382 381 служебной 
соб :8 к мишени и стимулирует ее принять нужное положение 
4 :I чтобы животное не продвинулось вперед. После принятия 
служебной соб :ой пр A8<B3;=; (корректного) положения, 
56178 лист-кинолог д 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер), 
в;�3 =J жд 1т и предос4 Aляет свободное состояние. В с<FL 1

некорректного выполнения д 33;=; э<12134 действия 56178 9

лис4 9:83;<;= ?;<M3D HD4B 3 логичны ук � 33D2 ADG1C

При отр Hотке подготовительных элементов пос<FG 38E

следует определиться, к : технически служеH3 я соб : будет 
выполнять приемы пос<FG 38EC Возможны следующие в J89

34DQ

– передние < 6D служебной соб :8 неподвижно стоят 
3 21сте, движения осуществляются з ?3828 :онечностями;

– з ?381 < 6D служебной соб :8 неподвижно стоят 3 ме-
сте, движения осуществляются передними конечностями;

– передние и з ?381 < 6D одновременно ?A8= Kтся 3 сбли-
жение и отд ление (к : гу51387 UC Т : я техник выполнения 
приемов позволит избеж ть продвижения служебной соб :8

вперед, что положительно ск жется 3 р Hоте в с4 тике и в р �9

личных ситу 78EPC

Исходя из этого и стоит формиров 4B 3 AD:8 6;с<FG 38EC

Многие 56178 листы-кинологи при отсутствии ;6D4

(или не прид A я тому �3 чения) формируют у служебных 
соб : некорректное выполнение 3 AD:ов, 3 6J821JI по ко-
2 3?1 «Сидеть!» или «Леж ть!» позволяют соб :е з A лив ть 
тело, выполнять прием медленно, не энергично, без же< 38E

и 4 : д лее. Потом вводят дополнительные к;2 3?D 486

«Попр AB5я!» или что-то в этом роде, чтобы испр A84B это 
положение или добиться более к чественного выполнения 
6J812 C В резуль4 те у животного формируется рефлекс не-
пр A8<B3; выполнять к;2 3?F, испр A84B который уже не 4 :

просто. СлужеH3 я соб : де< 1т ровно то, чему мы ее 3 учи-
ли, что подкрепляли, то и з :репилось. Поэтому прежде чем 
преступить к формиров 38K у служебной соб :8 необходи-
мых 3 AD:ов, нужно смоделиров ть их выполнение и толь-
ко после подвести их под стимульный контроль. Стимульный 
контроль – это определенный 58=3 л (к;2 3? UI который з 6F9

ск 1т выполнение служебной соб :ой 3 AD: или д 1т р �Jе-
G1381 3 1=; AD6;лнение.
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2. Приучение  
служебной собаки двигаться рядом  

со специалистом-кинологом

Целью д 33;=; 6J812 является приучение служебной со-
б :8 по к;2 3?1 «Рядом!» з 382 ть основное положение у ле-
вой ноги 56178 лис4 9:83;<;= 4 :I чтобы пр A я передняя 
конечность служебной соб :8 HD< 6 J ллельно левой ноге 
56178 лис4 9:83;<;= I ?A8= ться рядом со 56178 листом- 
кинологом, не меняя своего положения при р �личных тем-
6 х движения, 5213 х 3 6J Aления, осуществлять по5 ?:у при 
ос4 3;A:е 56178 лис4 9:83;<;= в любых условиях окруж K9

щей среды, в том чис<1 6J8 3 личии людей и животных.
Прием «Движение служебной соб :8 рядом со 56178 ли-

стом-кинологом» пре?3 �3 чен для пр :тического примене-
ния и дисциплинирует соб :у. Является основным 3 AD:ом 
кур5 выр Hотки приемов упр Aляемости. Используется при 
выполнении приемов по5 ?:8 и ук< ?:8 служебной соб 9

ки во время движения рядом со 56178 листом-кинологом». 
Д 33D@ 3 AD: является б �овым при отр Hотке ряд приемов 
по р �личным 3 6J Aлениям 56178 льного кур5 дрессировки.

Выр H тыв 12D@ 3 AD: «Движение служебной соб :8 ря-
дом со 56178 листом-кинологом» – дос4 точно сложный при-
ем и требует особ;=; A382 38EC

К формиров 38K 3 AD: следует прис4F6 ть после под-
готовительных упр жнений, приведенных в д 33;2 пособии. 
Т :Mе следует з J 31е ;�3 :омить служебную соб :у с основ-
ным положением у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= и при-
учить ее к спокойному отношению к поводку.

С целью облегчения пос4 Aленной з ? чи перед служебной 
соб :ой необходимо для первых з 3E48@ выбр ть тихое место 
без лишних р �др жителей. Это способствует меньшему отвле-
чению служебной соб :8 3 р �личные р �др жители, и все ее 
A382 381 Hудет сконцентриров 3; 3 56178 листе-кинологе. 

Прием следует р �бить 3 отдельные элементы и формиро-
в ть 3 AD: в несколько э4 6;AC Это позволит служебной соб :е 
проще и быстрее освоить необходимое поведение.

Этап 1. >6178 листу-кинологу следует определиться, к 9

ким из способов служеH3 я соб : будет з 382 ть основное 
положение у левой ноги (смотреть р �дел «Приучение служеб-
ной соб :8 подходить к 56178 листу-кинологу»). Р 552;трим 
один из в J8 34ов – крючок.

СлужеH3 я соб : 3 ходится 3 коротком поводке пе-
ред 56178 листом-кинологом в произвольном положении. 
>6178 лист-кинолог пр Aой рукой удержив 1т поводок, 

в левую руку берет кусочек < :омств C Привлек 1т вни-
2 381 служебной соб :8 к мишени и выводит ее в основное 
положение. Когд служеH3 я соб : ок жется у левой ноги, 
56178 лист-кинолог по?382 1т мишень 3 ? головой соб :8 
вверх и 3 � ? 4 :I чтобы ;3 се< C При необходимости можно 
доб A84B легкую коррекцию поводком. К : только животное 
з @21т пр A8<B3;е положение, 56178 лист-кинолог под -
ет 58=3 л (положительный 2 J:ер), в;�3 =J жд 1т соб :у 
и предос4 Aляет ей свободное состояние. Д лее упр жнение 
повторяется.

О53;A3 я з ? L сводится к формиров 38K нужного пове-
дения у служебной соб :8 3 действие 56178 лис4 9:83;ло-
= C Необходимо добиться от соб :8 корректного положения 
у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= C Когд служеH3 я соб :

3 действия 56178 лис4 9:83;<;= 3 чнет демонстриров ть 
пр A8<B3;е поведение, следует переходить к следующему э4 9

пу. O жно, чтобы служеH3 я соб : выпо<3E< д 33D@ эле-
мент с удовольствием.

Этап 2. � д 33;2 э4 61 действия служебной соб :8 следу-
ет подвести под стимульный контроль. Теперь во время выпол-
нения служебной соб :ой э<12134 56178 лист-кинолог под 9

ет к;2 3?F «Рядом!». В д льнейшем д 33D@ 58=3 л с4 31т �3 9

чимым для служебной соб :8 и приобретет смысл. В резуль-
4 те под A 12D@ 56178 листом-кинологом 58=3 л «Рядом!» 
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будет з 6Fск ть соответствующее поведение служебной соб 9

ки. Когд служеH3 я соб : 3 чнет безошибочно и с же< 389

ем воспроизводить требуемое поведение, следует переходить 
к следующему э4 6F.

Этап 3. Действия 56178 лис4 9:83;<;= 3 логичны пре-
дыдущим. Только время выдержки служебной соб :8 в ос-
новном положении у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= уве-
личив 1тся. После принятия служебной соб :ой основного 
положения прием не з : 3L8A 1тся. Когд животное з @21т 
пр A8<B3;е положение, 56178 лист-кинолог о421L 1т его 
воск<87 3812 «Хорошо!», д чей < :омств C Д лее дублирует 
к;2 3?F «Рядом!», «Хорошо, рядом!» и снов в;�3 =J жд 9

ет соб :у < :омством, хв лит ее. После непродолжительной 
выдержки служебной соб :8 в з ? 33;2 положении 56178 9

лист-кинолог ждет, когд служеH3 я соб : сконцентрирует 
3 нем A382 381I дублирует к;2 3?F «Рядом!», пр A8<B3;е 
поведение подкрепляет 58=3 лом (положительным 2 J:ером), 
в;�3 =J жд 1т соб :у и предос4 Aляет ей свободное состоя-
ние. Упр жнение повторяется. После того, к : служеH3 я соб 9

к с4 < пок �DA ть необходимое поведение и при этом A382 9

тельно смотреть 3 56178 лис4 9:83;<;= I следует переходить 
к следующему э4 6F.

Этап 4. � д 33;2 э4 61 следует р �A84B у служебной 
соб :8 :тивность, 4 :Mе пр A8<B3;е, з 834ересов 33;е 
и A382 тельное движение у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= C

Именно это движение д 1т полную к Jтину о к;34 :те и вз 89

модействии служебной соб :8 со 56178 листом-кинологом. 
Здесь соб : до<M3 уяснить, что дрессировк – это не только 
возможность вкусно покFG ть или поигр ть, это еще и весело 
и увлек тельно. � д 33;2 э4 61 не следует приб1= ть к излиш-
не строгой коррекции служебной соб :8C Г< A3;е – добиться 
от соб :8 же< 38E сотру?38L ть. Для этого 56178 листу-ки-
нологу во время выполнения упр жнения, помимо в;�3 =J ж-
дения служебной соб :8 < :омством, следует :тивно хв лить 
соб :у. Движение служебной соб :8 рядом со 56178 лис том-

кинологом должно приносить соб :е удовольствие, для этого 
нужно подкреплять 5 2; движение соб :8 у левой ноги, после 
прекр N ть упр жнение.

СлужеH3 я соб : 3 ходится 3 коротком поводке 
в произвольном положении возле 56178 лис4 9:83;<;= C 
>6178 лист-кинолог привлек 1т A382 381 соб :8 к мишени 
и :тивными действиями выводит ее к левой ноге. Мишень 
следует р 56;ложить вверху 4 :82 обр �ом, чтобы морд со-
б :8 смотре< вверх, < :омство при этом необходимо з ж ть 
в ку< :C После того к : соб : ок � < 5B у левой ноги, 56178 9

лист-кинолог под 1т к;2 3?F «Рядом!» и 3 L83 1т движение 
по прямой средним темпом или немного быстрее, мотивируя 
животное к преследов 38K мишени. Во время движения < -
комство служебной соб :е ск J2<8A ть не нужно, поскольку 
в момент поед 38E пищи соб : теряет :тивность и процесс 
обучения сводится к минимуму. При этом следует контроли-
ров ть положение служебной соб :8 у ноги. Соб : не дол-
M3 з A лив ть корпус 3 56178 лис4 9:83;<;= I отс4 A ть, 
опереж ть или прегр жд ть путь. Во время движения 56178 9

лист-кинолог :тивно хв лит служебную соб :у, что доб A-
ляет ей положительных эмоций и стимулирует к :тивному 
движению. Если соб : излишне §31J=8L3 I то следует пре-
кр тить :тивную похв лу и перейти 3 более умеренные 
эмоции и действия. Пройдя несколько G =;A по прямой, сле-
дует положительный 2 J:ер и в;�3 =J ждение. После упр ж-
нение повторяется.

В последующем 56178 листу-кинологу следует в JB8Jо-
в ть р 55тояние от меньшего к большему и 3 ;борот. Помимо 
р Hоты с р �3D28 р 55тояниями, 56178 лист-кинолог 6 J л-
лельно вводит р �личные темпы движения. Следует 6;382 ть, 
что 3 8Hолее сложным для соб :8 является движение медлен-
ным темпом, поскольку 4 :ой темп движения не свойственен 
для животного в повседневной жизни. Для ср A3138EQ человек 
без особого труд может пройти километр в спокойном темпе; 
но если нужно пройти то же 5 2;е р 55тояние быстрым G =;2
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и (или) под чьим-либо контролем, выполнение з ? 38E пок 9

жется более трудоемким. Поэтому при формиров 388 3 AD:

у служебной соб :8 56178 лист-кинолог должен учитыв ть 
этот ф :т и о5;�3 A ть эту особенность. 

Этап 5. Д лее следует отр Hо4 ть повороты и р �Aороты 
служебной соб :8 3 месте. Обычно принято 3 L83 ть с отр 9

ботки поворо4 3 6J Aо, 4 : к : он 5L84 1тся 3 8Hолее про-
стым для соб :8C Потом отр H тыв 1тся р �Aорот 3 месте че-
рез пр Aое плечо 56178 лис4 9:83;<;= 3 180 гр ?Fсов. X тем 
отр H тыв 1тся более сложный по технике выполнения пово-
рот служебной соб :8 3 лево и р �Aорот 3 180 гр ?Fсов через 
лево1 6<1L; 56178 лис4 9:83;<;= C

Повороты и р �Aороты легче и проще отр H тыв ть, когд
служеH3 я соб : 3 ходится в положении стоя у левой ноги 
56178 лис4 9:83;<;= C

Поворот служебной соб :8 3 6J Aо.
СлужеH3 я соб : 3 ходится у левой ноги 56178 лис4 9:89

но<;= 3 коротком поводке в положении стоя. >6178 лист-
кинолог в пр Aой руке удержив 1т поводок, в левую руку бе-
рет кусочек < :омств C В с<FL 1I когд соб : 6D4 1тся сесть, 
поскольку д 33;е положение подкреплялось р 31е, следов 9

тельно, з :репилось, 56178 лист-кинолог произвольным дви-
жением провоцирует соб :у вс4 ть. Под 1т к;2 3?F «Рядом!», 
одновременно с4 A84 пр Aую ногу под углом 90 гр ?Fсов, ле-
вую прис4 Aляет к пр Aой ноге. После под чи к;2 3?D мише-
нью выводит соб :у в нужное положение. К : только соб :

выполнит поворот и ок жется возле левой ноги, 56178  лист-
кинолог по?382 1т мишень 6 J ллельно своему телу 3 ? го-
ловой соб :8I вынужд я ее сесть. Когд соб : выполнит по-
5 ?:у, 56178 лист-кинолог о421L 1т пр A8<B3; выполненное 
действие положительным 2 J:ером, после предос4 Aляет сво-
бодное состояние и в;�3 =J жд 1т соб :у. Д лее упр жнение 
повторяется.

Р �Aорот служебной соб :8 3 180 гр ?Fсов через пр Aое 
6<1L; 56178 лис4 9:83;<;= C

Действия 56178 лис4 9:83;<;= 3 логичны предыдущим. 
Отличие в том, что поворот с4 3;A84ся для служебной соб :8

более з тяжным. >6178 лист-кинолог выводит соб :у 3 про-
тивоположную сторону от исходного положения, осуществляя 
движение впр Aо вокруг своей оси.

Поворот служебной соб :8 3 лево.
Для отр Hотки д 33;=; э<12134 же< тельно з J 31е при-

учить служебную соб :у выполнять движение з ?;2 3 61Jед 
из р �личных положений. Это позволит соб :е пер121N ть 
круп в нужное положение безо всякого труд C

СлужеH3 я соб : 3 ходится у левой ноги 56178 лис4 9:89

но<;= 3 коротком поводке. >6178 лист-кинолог в пр Aой 
руке удержив 1т поводок, в левую руку берет < :омство. 
X тем вынужд 1т соб :у вс4 ть, после чего левую руку с < 9

комством подносит к мочке ее но5 I под 1т к;2 3?F «Рядом!», 
де< 1т пол-оборо4 в сторону соб :8 и одновременно отводит 
руку с < :омством в сторону поворо4 I увлек я соб :у з ми-
шенью. Д лее выполняется поворот 3 лево вместе с соб :ой. 
После того к : соб : з 31сет круп и з @21т пр A8<B3;е поло-
жение �6 J ллельно 56178 листу-кинологу) возле левой ноги, 
56178  лист-кинолог у5 жив 1т соб :у поднятием мишени 
вверх 3 ? ее головой. Вслед з тем, к : соб : сядет, 56178 9

лист-кинолог под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер) и в;�3 9

гр жд 1т животное. В с<FL 1 проявления служебной соб :ой 
излишней :тивности или х ;тичности 56178 листу-киноло-
гу следует придержив ть соб :у поводком возле левой ноги 
во время поворо4 ?<E 6Jесечения ненужного поведения.

Р �Aорот служебной соб :8 через левое плечо 56178 ли-
с4 9:83;<;= 3 Y80 гр ?Fсов.

Действия 56178 лис4 9:83;<;= 3 логичны предыдущим. 
Только теперь 56178 лист-кинолог движением в сторону слу-
жебной соб :8 J �Aор чив 1т е1 3 Y80 гр ?Fсов.

Этап 6. � д 33;2 э4 61 все р 31е отр Hо4 33D1 элементы 
56178 лист-кинолог объединяет в 3 AD:C Добив 1тся от слу-
жебной соб :8 безотк �3;=; выполнения 6J812 по к;2 3?1
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«Рядом!». Условия выполнения 6J812 2 :582 льно усложня-
ются. Прием отр H тыв 1тся без поводк I меняется тр 1:то-
рия движения, скорость движения, повороты осуществляются 
во время движения, р Hо4 ведется в сложных условиях при 
3 личии ф :торов и условий, влияющих 3 к чество выполне-
38E 6J812 5лужебной соб :ой.

3. Приучение служебной собаки  
выполнять посадку по команде  

специалиста-кинолога во время движения

Целью отр Hотки д 33;=; 6J812 является приучение слу-
жебной соб :8 по первой к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= при-
382 ть положение сидя во время движения любым темпом.

� AD: «По5 ?: � является одним из основных элемен-
тов приемов упр Aляемости. Д 33D@ 3 AD: применяется при 
ос4 3;A:е, во время движения служебной соб :8 рядом со 
56178 листом-кинологом, при з 3E488 служебной соб :ой 
основных положений у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= I 
при выполнении к;2 3?D «Рядом!», перед 56178 листом-ки-
нологом при выполнении к;2 3?D «Ко мне!», при выпол-
нении 6J812 «Выдержк �I перед преодолением р �личных 
препятствий. Т :Mе по5 ?: является исходным положением 
перед отр Hоткой ряд приемов 56178 льного кур5 дресси-
ровки и 58=3 льным поведением при оH3 Jужении целевого 
веществ C

После проведения подготовительных упр жнений мож-
но переходить к конструиров 38K 3 AD: «По5 ?: �C

Перв;3 L льно 3 AD: отр H тыв 1тся 3 коротком поводке (в 
с<FL 1 необходимости) в облегченных условиях с 3 8213BG82

количеством отвлек KN8PI обс4 3;Aочных ф :торов. Поводок 
является дополнительным средством контроля служебной со-
б :8 в непредвиденных ситу 78EPI 4 :Mе используется для 
недопущения покусов сотрудников и других животных при от-
р Hотк1 6J812 A =Jуппе.

Выр Hотк 3 AD: «По5 ?: � осуществляется в несколько 
э4 6;AC

Этап 1. Отр Hотк 6J812 в с4 тике. � д 33;2 э4 61 ос-
3;A3 я з ? L 56178 лис4 9:83;<;= – объяснить служебной 
соб :е смысл упр жнения: чем быстрее выполнишь по5 ?:у, 
тем быстрее по<FL8GB 3 =J ?F.



24 25

СлужеH3 я соб : 3 ходится перед 56178 листом-кино-
логом 3 коротком поводке в положении стоя. X тем 56178 9

лист-кинолог берет < :омство в пр Aую руку, в левой руке 
удержив 1т поводок. Привлек 1т A382 381 служебной соб :8

к мишени, после чего з 3;сит руку с < :омством 3 ? мочкой 
но5 I чем побужд 1т животное сесть. К : только служеH3 я со-
б : сядет, 56178 лист-кинолог без промедления под 1т сиг-
3 л (положительный 2 J:ер), в;�3 =J жд 1т соб :у и предо-
с4 Aляет ей свободное состояние. 

В с<FL 1 некорректного выполнения служебной соб :ой 
по5 ?:8I 56178 лист-кинолог под 1т 58=3 л «Нет», возвр N 1т 
животное в исходное положение и повторяет прием. К : толь-
ко животное выполнило прием пр A8<B3;I 56178 лист-кино-
лог подкрепляет его. Теперь, когд служеH3 я соб : уE538< I

к :ое поведение привело ее к успеху, и с4 < с4 H8<B3; его де-
монстриров ть, 56178 лист-кинолог подводит д 33;е действие 
служебной соб :8под стимульный контроль. Вслед з по5 ?:ой 
или одновременно с ней под 1тся к;2 3? «Сидеть!». В итоге 
у служебной соб :8 формируется условный рефлекс 3 58=3 л.

Этап 2. Отр Hотк 6J812 в ?83 28:е. � д 33;2 э4 61 з 9

д L 56178 лис4 9:83;<;= объяснить служебной соб :е, что, 
3 ходясь в движении и ус<DG A к;2 3?F «Сидеть!», ;3 долж-
3 нез 21длительно з 3E4B требуемое положение, при этом 
животное может 3 ходиться с любой стороны от 56178  лис4 9

кино<;= C

СлужеH3 я соб : 3 ходится перед 56178 листом-киноло-
гом в любом положении. Д лее 56178 лист-кинолог привле-
к 1т A382 381 служебной соб :8 к мишени и 3 L83 1т дви-
жение от нее 3 � ?I побужд я соб :у ?A8= ться з мишенью. 
К : только служеH3 я соб : 3 L < преследов ть мишень, 
56178 лист-кинолог под 1т к;2 3?F «Сидеть!», одновременно 
ос4 3 Aлив 1тся, по?382 я мишень 3 ? головой соб :8I тем 
5 2D2 провоцируя животное сесть. К : только соб : з 3E<

требуемое положение, 56178 лист-кинолог под 1т 58=3 л (по-
ложительный 2 J:ер), в;�3 =J жд 1т и предос4 Aляет сво-

бодное положение соб :е. Отр H тыв я д 33D@ 3 AD:I поло-
жение служебной соб :8 меняется, ;3 может 3 ходиться к :

перед 56178 листом-кинологом, 4 : и слев или спр A от него. 
>6178 листу-кинологу следует р �3;обр �84B выполнение 
6J812 р �личными положениями соб :8 возле него. Это 3 9

прямую связ 3; со скоростью усвоения служебной соб :ой 
д 33;=; 3 AD: C

При некорректном положении служебной соб :8 или мед-
ленном выполнении 6J812 56178 лист-кинолог без промед-
ления под 1т о4J87 тельный 58=3 л �2 J:ер «Нет»). X тем по-
вторяет прием, добив ясь нужного резуль4 4 I после чего от-
21L 1т пр A8<B3;е действие положительным 2 J:ером и по-
ощряет соб :у.

Этап 3. Отр Hотк выдержки в положении сидя. � д 33;2

э4 61 з ? L 56178 лис4 9:83;<;= – объяснить служебной со-
б :е, что ;3 до<M3 сохр 3E4B д 33;е положение до услов-
ного 58=3 < �2 J:ер UC Нелишним будет дополнительно вве-
сти воск<87 381 «Хорошо!» или «Молодец!». Т :ое условное 
подкрепление будет 58=3 лизиров ть соб :е о пр A8<B3;2 вы-
полнении к;2 3?DI з которым обяз тельно последует поло-
жительный 2 J:ер. Воск<87 381 «Хорошо!» прид 1т уверен-
ности служебной соб :е, при отр Hотке неизвестных ей эле-
ментов, 4 :Mе 6;ADG 1т стрессоустойчивость в непонятных 
ситу 78EPC Использов 381 воск<87 38E «Хорошо!» является 
своего род поддержкой служебной соб :8 в процессе выпол-
нения к;2 3?DC

СлужеH3 я соб : 3 ходится в положении стоя у левой ноги 
56178 лис4 9:83;<;= либо перед ним. X тем 56178 лист-ки-
нолог привлек 1т A382 381 служебной соб :8 к мишени, по-
д 1т к;2 3?F «Сидеть!», одновременно с к;2 3?;@ з 3;сит 
мишень 3 ? головой соб :8C К : только соб : з @21т пр 9

вильное положение, 56178 лист-кинолог под 1т условный сиг-
3 л «Хорошо!», дублирует к;2 3?F «Сидеть!» и в;�3 =J жд 1т 
соб :у. СлужеH3 я соб : продолж 1т 3 ходиться в том же по-
ложении чуть дольше обычного. Спустя некоторое время по-
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д 1тся положительный 2 J:ер, после чего 56178 лист-кинолог 
предос4 Aляет соб :е свободное состояние и более эмоцио-
3 льно в;�3 =J жд 1т соб :у.

Этап 4. Отр Hотк выдержки в положении сидеть с после-
дующим уходом 56178 лис4 9:83;<;= от служебной соб -
ки. Отр Hотк д 33;=; э<12134 3 <;=8L3 вышеизложен-
ному (э4 6 3). Отличие в том, что после принятия служеб-
ной соб :ой положения сидя 56178 лист-кинолог отходит 
от соб :8 3 не�3 чительное р 55тояние. При отходе визу-

льно 3 Hлюд 1т з ее поведением. Пройдя не�3 чительное 
р 55тояние (р 55тояние может в JB8Jов ться в з A8582;сти 
от темпер 2134 соб :8UI 56178 лист-кинолог ос4 3 Aлив -
ется, фиксирует свое положение, при сохр 31388 служебной 
соб :ой пр A8<B3;=; положения использует воск<87 381 
«Хорошо!», тем 5 2D2 о421L я пр A8<B3;е поведение со-
б :8C Д лее возвр N 1тся к соб :е, з 382 1т исходное по-
ложение и под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер), после 
которого предос4 Aляет соб :е свободное состояние и воз-
3 =J жд 1т ее. Если служеH3 я соб : при отходе или воз-
вр N1388 56178 лис4 9:83;<;= меняет свое положение, 
56178 лист-кинолог без промедления под 1т о4J87 тель-
ный 58=3 л �2 J:ер «Нет»), д лее возвр N 1т соб :у в ис-
ходное положение. X тем повторяет д 33D@ элемент, доби-
в ясь нужного резуль4 4 I после чего о421L 1т пр A8<B3;е 
дейс4A81 2 J:ером и поощряет соб :у.

В д льнейшем увеличив 1тся время 3 хождения служебной 
соб :8 в д 33;2 положении, р 55тояние увеличив 1тся до тре-
буемого, 56178 лист-кинолог з 382 1т р �личные положения 
после отход I з ходит з укрытие, отход от служебной соб :8

осуществляет р �личными т126 28 движения, вводятся р �9

личные обс4 3;Aочные ф :торы и ситу 788C

Этап 5. Приучение служебной соб :8 выполнять по5 ?9

ку по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= во время его движения. 
Д 33D@ 3 AD: отр H тыв 1тся после выр Hотки у служебной 
соб :8 3 AD: «Движение рядом со 56178 листом-киноло-

гом». Этот э4 6 является з :лючительным и основным, где все 
отр Hо4 33D1 J 31е элементы соединяются в о?83 3 AD:C

СлужеH3 я соб : 3 ходится в основном положении – сидя 
у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= 3 коротком поводке �3 9

личие поводк 3 усмотрение 56178 лис4 9:83;<;= UC Д лее 
56178 лист-кинолог берет < :омство в левую руку, в пр Aой 
руке удержив 1т поводок. X тем привлек 1т A382 381 живот-
ного к мишени, под 1т к;2 3?F «Рядом!» и 3 L83 1т движение 
с соб :ой по прямой 3 не�3 чительное р 55тояние. Движение 
выполняется в обычном темпе. При ходьбе 56178 лист-кино-
лог добив 1тся от служебной соб :8 A382 38E и концентр 9

ции, стимулируя ее мишенью и воск<87 38E28 «Хорошо!», 
«Молодец!», «Бр Aо!» в одобрительной инт;3 788C Пройдя не-
сколько G =;AI 56178 лист-кинолог под 1т к;2 3?F «Сидеть!» 
и спустя 1–2 секунды ос4 3 Aлив 1тся, в момент ос4 3;A:8

з 3;сит мишень 3 ? головой соб :8 до уровня 6<1L I з 54 A9

ляя принять ее необходимое положение. К : только служеH3 я 
соб : сядет, 56178 лист-кинолог без з 283:8 под 1т 58=3 л 
(положительный 2 J:ер), после которого предос4 Aляет слу-
жебной соб :е свободное состояние и в;�3 =J жд 1т ее < 9

комством или игрой. Если соб : не выпо<38< по5 ?:у или 
выпо<38< прием некорректно, то 56178 лист-кинолог под 9

ет о4J87 тельный 58=3 л �2 J:ер «Нет»), возвр N 1т живот-
ное в исходное положение и продолж 1т движение, добив 9

ясь от служебной соб :8 нужного поведения. Дополнительно 
3 служебную соб :у можно ок �DA ть коррекцию поводком. 
В этом с<FL 1 действия 56178 лис4 9:83;<;= будут 3 логич-
ны предыдущим, только к способу 3 Aедения дополнительно 
доб Aляется стимулиров 381 животного поводком (способ 3 9

4 лкив 38EUC Воздействие поводком 56178 лист-кинолог про-
изводит после под чи к;2 3?D «Сидеть!» спустя 1–2 секунды 
при ос4 3;A:е.

Теперь, когд служеH3 я соб : демонстрирует пр A8<B3;е 
поведение по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= I можно услож-
нить з ? чу. После того к : соб : се< I 56178 лист-кинолог 
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о421L 1т пр A8<B3; выполненное действие воск<87 3812

«Хорошо!» и кусочком < :омств C СлужеH3 я соб : ос4 1тся 
в положении сидеть, 56178 лист-кинолог дублирует к;2 3?F

«Сидеть!» для фик5 788 соб :8 3 месте и продолж 1т дви-
жение в том же 3 6J Aлении, соб : ос4 1тся 3 том же месте. 
Отд ляясь от служебной соб :8I 56178 лист-кинолог визу-

льно контролирует ее поведение. Отойдя 3 не�3 чительное 
р 55тояние, возвр N 1тся к соб :е в исходное положение. 
При сохр 31388 служебной соб :ой пр A8<B3;=; положения 
56178 лист-кинолог под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер), 
предос4 Aляет соб :е свободное состояние и в;�3 =J жд 1т ее 
< :омством или игрой. Если служеH3 я соб : во время отхо-
д 56178 лис4 9:83;<;= или его возвр N138E 5 2;стоятельно 
меняет положение или устремляется к нему, 56178 лист-кино-
лог без промедления под 1т о4J87 тельный 2 J:ер «Нет», воз-
вр N 1тся к соб :е и приводит ее в исходное положение. X тем 
отр H тыв 1т прием з 3;Aо, добив ясь от служебной соб :8

же< 12;=; поведения. Повторять прием целиком не требует-
ся, в 4 :ой ситу 788 следует сместить :7134 3 тот элемент 
6J812 I где соб : допус48< ошибку и прор Hо4 ть его более 
4N тельно, добившись пр A8<B3;=; выполнения. Теперь, ког-
д служеH3 я соб : по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= 3 L <

демонстриров ть нужное поведение, необходимо переходить 
к отр Hотке следующих элемент;A 6J812 C

В последующем действия 56178 лис4 9:83;<;= 3 логич-
ны предыдущим. Только теперь после того, к : соб : по ко-
2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= выполнит по5 ?:у, в;�3 =J жде-
ние в виде кусочк < :омств не выд 1тся. Теперь служеH3 я 
соб : по<FL 1т 3 =J ?F после возвр N138E 56178 лис4 9:89

но<;= I все происходит по тому же принципу: 2 J:ер – 3 =J 9

д C Следует постепенно уходить от 3 Aедения служебной соб 9

:8 < :омством и переклюL ть е1 A382 381 3 51бя. 
Д 33D@ элемент можно прор Hо4 ть отдельно от прие-

2 I в основном положении служебной соб :8 у левой ноги 
56178 лис4 9:83;<;= C Для этого 56178 лист-кинолог может 

под A ть дополнительную к;2 3?F «Г< �:8T� или «Фокус!». 
Можно использов ть способ по?< Aлив 38E или 3 4 лкив 9

ния. Несмотря 3 выбр 33D@ способ, з ? L 56178 лис4 9:89

но<;= – объяснить служебной соб :е, что в отсутствие мише-
ни нужно A382 тельно и сконцентриров 33; смотреть 3 него. 

Технически д 33D@ элемент отр H тыв 1тся следующим 
обр �ом. СлужеH3 я соб : 3 ходится в основном положении 
у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= C >6178 лист-кинолог берет 
< :омство в левую руку и прислоняет ее к плечу. Д лее дожи-
д 1тся, когд соб : переведет взгляд 3 него, или стимулиру-
ет 4 :ое поведение условным 58=3 лом «Г< �:8T� или воздей-
ствием поводк C После того к : животное пок жет требуемое 
поведение, 56178 лист-кинолог под 1т 58=3 л (положитель-
ный 2 J:ер) и отд 1т 3 =J ?F. В последующем з ? L услож-
няется. Теперь мишень медленно отводится в сторону, но з 9

д L соб :8 не меняется, ;3 до<M3 продолж ть A382 тельно 
смотреть 3 56178 лис4 9:83;<;= C Если животному сложно 
сконцентриров ться 3 выполнении пос4 Aленной з ? чи, оно 
ведет себя беспокойно, отвлек 1тся, то 56178 лист-кинолог до-
полнительно стимулирует служебную соб :у перечисленными 
способ 28I добив ясь же< 12;=; резуль4 4 C Когд резуль4 т 
будет получен, 3 Aедение мишенью при выполнении 6J812
«По5 ?: � 2;жно исключить.

Д льнейшее построение 6J812 осуществляется по той же 
схеме. Только теперь прием отр H тыв 1тся при р �личных 
т126 х движения, увеличив 1тся р 55тояние между служеб-
ной соб :ой и 56178 листом-кинологом после под чи к;2 39

ды для по5 ?:8I прием отр H тыв 1тся в свободном состоя-
нии служебной соб :8 при выгуле или когд ;3 3 ходится 
3 р 55тоянии. Прием отр H тыв 1тся в сложных условиях, 
при 3 личии отвлек KN8P ф :торов р �личного род I вклю-
L я оживленные улицы город I мес4 скопления людей, мес4
общественного пользов 38E и других р �др жителей, влия-
ющих 3 к чество р Hоты служебной соб :8C Перечисленные 
условия способствуют выр Hотке д 33;=; 3 AD: у служебной 
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соб :8 и безотк �3;2F его выполнения в р �личных условиях 
окруж KN1@ 5Jеды. 

Основными ошибк 28 при формиров 388 д 33;=; 3 AD:

является непр A8<B3; выбр 33 я 56178 листом-кинологом 
мотив 78E служебной соб :8I несвоевременное подкрепление 
выполненного э<12134 I ф;J2 льное отношение к выполне-
нию 6J812 к : служебной соб :ой, 4 : и 56178 листом-кино-
логом, не соблюдение последов тельности при формиров 388

3 AD: I з 3E48E без уче4 индивиду льных особенностей слу-
жебной соб :8I преоб< ? 381 о4J87 тельного подкрепления 
3 ? 6;ложительным, грубое отношение к животному.

>L84 1тся, что у служебной соб :8 выр Hо4 3 д 33D@ 3 9

вык, когд ;3 I 3 ходясь без поводк у левой ноги 56178  лис4 9

кино<;= I энергично, с же< 3812I ?A8= 1тся рядом со 56178 9

листом-кинологом, по к;2 3?1 быстро, пр A8<B3; и коррек-
тно 5 ?84ся и ос4 1тся в д 33;2 положении до следую щей  
к;2 3?D 56178 лис4 9:83;<;= C

4. Приучение служебной собаки  
выполнять укладку во время  

движения с последующим подходом  
к специалисту-кинологу

Целью отр Hотки д 33;=; 6J812 является приучение слу-
жебной соб :8 по первой к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= при-
382 ть положение леж Aо время движения любым темпом. 

Прием «Ук< ?: � относится к основным 3 AD: 2 упр Aляе-
мости. � AD: является обще?85786<83 J3D2I применяется 
при выполнении 6J812 «Выдержк �I кроме того, ук< ?: яв-
ляется исходным положением перед отр Hоткой ряд приемов 
56178 льного кур5 дрессировки и 58=3 льным об;�3 чением 
при оH3 Jужении целевого веществ C

Формиров 381 д 33;=; 3 AD: пр :тически не от<8L 1тся 
от выр Hотки 3 AD: по5 ?:8C Алгоритм действий 56178 ли-
с4 9:83;<;= 3 логичен действиям при формиров 388 3 AD9

к ZV;5 ?: �C

После проведения подготовительных упр жнений мож-
но переходить к конструиров 38K 3 AD: «Ук< ?: �C

Перв;3 L льно 3 AD: отр H тыв 1тся 3 коротком поводке 
(в с<FL 1 необходимости) в облегченных условиях с 3 8213B9

шим количеством отвлек KN8PI обс4 3;Aочных ф :торов. 
Поводок является дополнительным средством контроля слу-
жебной соб :8 в непредвиденных ситу 78EPI 4 :Mе необхо-
дим для недопущения покусов сотрудников и других животных 
при отр Hотк1 6J812 A =Jуппе.

Выр Hотк 3 AD: «Ук< ?: � осуществляется в несколько 
э4 6;AC

Этап 1. Отр Hотк 6J812 в с4 тике. � д 33;2 э4 61 ос-
3;A3 я з ? L 56178 лис4 9:83;<;= объяснить служебной 
соб :е смысл упр жнения: чем быстрее выполнишь ук< ?:у, 
тем быстрее получишь 3 =J ?F. При отр Hотке д 33;=; 6J812

необходимо учесть, что перв;3 L льно следует отр Hо4 ть 5 2
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процесс ук< ?:8I не время 3 хождения в этом положении. 
То есть прием з : 3L8A 1тся для служебной соб :8I к : толь-
ко ;3 ляжет, 83 че у нее появится время 3 смену положения 
или другие неже< тельные действия. В резуль4 те соб : мо-
жет не понять, з к :ой элемент выполнения 6J812 по<FL8<
3 =J ?FQ з элемент ук< ?:8I смену положения или выдержку 
в д 33;2 6;ложении.

СлужеH3 я соб : 3 ходится перед 56178 листом-кино-
логом 3 коротком поводке в положении стоя. X тем 56178 9

лист-кинолог берет < :омство в пр Aую руку, в левой руке 
удержив 1т поводок. Привлек 1т A382 381 служебной соб :8

к мишени, опуск 1т руку с < :омством от мочки но5 вниз к пе-
редним < 6 2I стимулируя животное лечь. К : только служеб-
3 я соб : з @21т корректное положение, 56178 лист-кинолог 
без промедления под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер), воз-
3 =J жд 1т соб :у и предос4 Aляет ей свободное состояние. 

В с<FL 1 некорректной ук< ?:8I 56178 лист-кинолог под 9

ет 58=3 л «Нет», возвр N 1т животное в исходное положение 
и повторяет прием. Пр A8<B3; выполненное действие о421L 9

ется положительным 2 J:ером с последующим в;�3 =J жде-
нием. Т :82 обр �ом, служеH3 я соб : 3 L83 1т 6;382 ть, 
к :ое поведение приводит ее к 3 =J ?1C Теперь вслед з ук< ?9

кой или одновременно с ней 56178 лист-кинолог под 1т ко-
2 3?F «Леж ть!». Т :82 обр �ом подводит д 33;е действие 
служебной соб :8 под стимульный контроль. В резуль4 те чего 
у служебной соб :8 формируется условный рефлекс 3 58=3 л 
56178 лис4 :83;<;= C

Этап 2. Отр Hотк 6J812 в ?83 28:е. � д 33;2 э4 61

з ? L 56178 лис4 9:83;<;= – объяснить служебной соб :е, 
что, 3 ходясь в движении, ус<DG A к;2 3?F «Леж ть!», ;3
до<M3 нез 21длительно з 3E4B требуемое положение, при 
этом животное может 3 ходится с любой стороны от 56178 9

лис4 9:83;<;= C

СлужеH3 я соб : 3 ходится перед 56178 листом-киноло-
гом в любом положении. Д лее 56178 лист-кинолог привлек 9

ет A382 381 служебной соб :8 к мишени и 3 L83 1т движение 
от соб :8 3 � ?I побужд я ее ?A8= ться з мишенью. Когд слу-
жеH3 я соб : 3 L < преследов ть мишень, 56178 лист-кино-
лог под 1т к;2 3?F «Леж ть!», одновременно ос4 3 Aлив 1тся 
и опуск 1т мишень вниз к передним < 6 2 служебной соб :8I

провоцируя ее лечь. К : только соб : з 3E< пр A8<B3;е по-
ложение, 56178 лист-кинолог под 1т 58=3 л (положительный 
2 J:ер), в;�3 =J жд 1т и предос4 Aляет свободное состояние. 
Отр H тыв я д 33D@ 3 AD:I положение служебной соб :8 ме-
няется, ;3 может 3 ходиться к : перед 56178 листом-кино-
логом, 4 : и слев или спр A от него. >6178 листу-кинологу 
следует р �3;обр �84B выполнение 6J812 р �личными поло-
жениями соб :8 возле него. Это 3 6Jямую связ 3; со скоро-
стью усвоения служебной соб :ой д 33;=; 3 AD: C

При некорректном положении служебной соб :8 или мед-
ленном выполнении 6J812 56178 лист-кинолог без промед-
ления под 1т о4J87 тельный условный 58=3 л �2 J:ер «Нет»). 
X тем повторяет прием, добив ясь нужного резуль4 4 I после 
чего о421L 1т пр A8<B3;е действие положительным 2 J:ером 
и поощряет соб :у.

Этап 3. Отр Hотк выдержки в положении леж C � д 39

ном э4 61 з ? L 56178 лис4 9:83;<;= объяснить служебной 
соб :е, что ;3 до<M3 сохр 3E4B положение леж до 58=3 9

< �2 J:ер UC Т :Mе можно дополнительно ввести воск<87 9

ние «Хорошо!» или «Молодец!». Т :ое условное подкрепле-
ние будет 58=3 лизиров ть соб :е о пр A8<B3;2 выполнении 
к;2 3?DI з которым обяз тельно последует положительный 
2 J:ер и выд L 3 тур льного в;�3 =J ждения. Воск<87 381

«Хорошо!» прид 1т уверенности служебной соб :е при отр 9

ботке неизвестных ей элементов, 4 :Mе 6;ADG 1т стрессо-
устойчивость в непонятных ситу 78EPC

СлужеH3 я соб : 3 ходится в положении стоя у левой 
ноги 56178 лис4 9:83;<;= либо перед ним. X тем 56178 лист- 
кинолог привлек 1т A382 381 служебной соб :8 к мише-
ни, под 1т к;2 3?F «Леж ть!» и опуск 1т руку с < :омством 
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к передним < 6 2 соб :8C Когд животное потянется к мишени 
и з @21т пр A8<B3;е положение, 56178 лист-кинолог под 1т 
условный 58=3 л «Хорошо!», дублирует к;2 3?F «Леж ть!», 
в;�3 =J жд 1т кусочком < :омств C >6178 лист-кинолог по-
сле в;�3 =J ждения служебной соб :8 выр A38A 1тся и з 389

2 1т исходное положение. СлужеH3 я соб : не меняет своего 
положения и 3 ходится в нем чуть дольше обычного. Спустя 
некоторое время под 1тся 58=3 л (положительный 2 J:ер), 
после чего 56178 лист-кинолог предос4 Aляет соб :е свобод-
ное состоE381 8 §2;78;3 льно в;�3 =J жд 1т ее.

Этап 4. Отр Hотк выдержки в положении леж с после-
дующим уходом 56178 лис4 9:83;<;= от служебной соб :8C 
Отр Hотк д 33;=; э<12134 3 <;=8L3 отр Hотке э<12134  
3 э4 613. Отличие в том, что после того, к :соб : лег< I56178 9

лист-кинолог отходит 3 не�3 чительное р 55тояние. При отхо-
де визу льно 3 Hлюд 1т з ее поведением. Пройдя не�3 читель-
ное р 55тояние (р 55тояние может в JB8Jов ться в з A8582;сти 
от темпер 2134 соб :8UI 56178 лист-кинолог ос4 3 Aлив 1тся, 
фиксирует свое положение. При сохр 31388 служебной соб :ой 
пр A8<B3;=; положения под 1т условные 58=3 лы «Хорошо!» 
«Леж ть!», подкрепляя пр A8<B3;е поведение соб :8C Д лее 
возвр N 1тся к соб :е, з 382 1т исходное положение и под 1т 
58=3 л (положительный 2 J:ер), после которого предос4 Aляет 
ей свободное состояние и в;�3 =J жд 1т соб :у. Если служеб-
3 я соб : при отходе или возвр N1388 56178 лис4 9:83;<;=  
меняет свое положение, он без промедления под 1т о4J87 тель-
ный условный 58=3 л �2 J:ер «Нет»), возвр N 1т соб :у в ис-
ходное положение, з тем повторяет д 33D@ элемент, добив ясь 
нужного резуль4 4 I после чего о421L 1т пр A8<B3;е действие 
положите<B3D2 2 J:ером и поощряет соб :у.

В д льнейшем увеличив 1тся время 3 хождения служебной 
соб :8 в д 33;2 положении, р 55тояние увеличив 1тся до тре-
буемого, 56178 лист-кинолог з 382 1т р �личные положения 
после отход I з ходит з укрытие, отход от служебной соб :8

осуществляет р �личными т126 28 движения, вводятся р �9

личные обс4 3;Aочные ф :торы и ситу 788I после ук< ?:8 до-
б Aляет подзыв служебной соб :8 6; :;2 3?1 Z[о мне!».

Этап 5. Приучение служебной соб :8 выполнять ук< ?:у 
по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= во время движения. Д 33D@

3 AD: отр H тыв 1тся после выр Hотки у служебной соб 9

ки 3 AD: «Движение рядом со 56178 листом-кинологом». 
� этом э4 61 все отр Hо4 33D1 р 31е элементы объединяются 
в о?83 3 AD:C

СлужеH3 я соб : 3 ходится в основном положении, сидя 
у левой ноги 56178 лис4 9:83;<;= 3 коротком поводке �3 9

личие поводк 3 усмотрение 56178 лис4 9:83;<;= UC Д лее 
56178 лист-кинолог берет < :омство в левую руку, в пр 9

вой руке удержив 1т поводок. X тем привлек 1т A382 381

животного к мишени, под 1т к;2 3?F «Рядом!» и 3 L83 1т 
движение с соб :ой по прямой 3 не�3 чительное р 55тоя-
ние. Движение выполняется в обычном темпе, перед под чей 
к;2 3?D 3 ук< ?:у перв;3 L льно можно з 21длять G = для 
облегчения выполнения з ? чи служебной соб :е. При ходь-
бе 56178 лист-кинолог добив 1тся A382 38E и концентр 9

ции от служебной соб :8I побужд я ее к действию мишенью 
и воск<87 38E28 «Хорошо!», «Молодец!», «Бр Aо!» в одобри-
тельной инт;3 788C Пройдя несколько G =;AI 56178 лист-ки-
нолог под 1т к;2 3?F «Леж ть!» и спустя 1–2 секунды ос4 9

3 Aлив 1тся, в момент ос4 3;A:8 опуск 1т руку с < :омством 
к грудным конечностям служебной соб :8I з 54 Aляя ее при-
нять необходимое положение. Когд служеH3 я соб : ляжет, 
56178 лист-кинолог нез 21длительно под 1т 58=3 л (положи-
тельный 2 J:ер), после которого предос4 Aляет служебной 
соб :е свободное состояние и в;�3 =J жд 1т ее < :омством 
или игрой. Если соб : не выпо<38< ук< ?:у или выполни-
< прием некорректно, то 56178 лист-кинолог под 1т 58=3 л 
(о4J87 тельный 2 J:ер) «Нет», возвр N 1т животное в исход-
ное положение и продолж 1т движение, добив ясь от служеб-
ной соб :8 нужного поведения. Дополнительно 3 служебную 
соб :у можно ок �DA ть коррекцию поводком. В этом с<FL 1
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действия 56178 лис4 9:83;<;= будут 3 логичны предыду-
щим, только к способу 3 Aедения дополнительно доб Aляется 
стимулиров 381 животного поводком (способ 3 4 лкив 38EUC

Использов 381 < :омств не исклюL 1т применения поводк C

Воздействие поводком 56178 лист-кинолог производит после 
под чи к;2 3?D Z\1M ть!» спустя 1–2 секунды при ос4 3;A:е.

Теперь, когд служеH3 я соб : демонстрирует пр A8<B3;е 
поведение по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= I можно услож-
нить з ? чу. После того к : соб : лег< I 56178 лист-кино-
лог о421L 1т пр A8<B3; выполненное действие воск<87 3812

«Хорошо!» и кусочком < :омств C СлужеH3 я соб : ос4 1тся 
в положении леж I 56178 лист-кинолог дублирует к;2 3?F

«Леж ть!» для фик5 788 соб :8 3 месте и продолж 1т дви-
жение в том же 3 6J Aлении, соб : ос4 1тся 3 том же месте. 
Отд ляясь от служебной соб :8I 56178 лист-кинолог визу-

льно контролирует ее поведение. Отойдя 3 не�3 чительное 
р 55тояние, возвр N 1тся к соб :е в исходное положение. 
При сохр 31388 служебной соб :ой пр A8<B3;=; положения 
56178 лист-кинолог под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер), 
предос4 Aляет соб :е свободное состояние и в;�3 =J жд 1т ее 
< :омством или игрой. Если служеH3 я соб : во время отхо-
д 56178 лис4 9:83;<;= или его возвр N138E 5 2;стоятель-
но меняет положение или устремляется к нему, 56178 лист-ки-
нолог без промедления под 1т о4J87 тельный 2 J:ер «Нет», 
возвр N 1т ее в исходное положение. X тем отр H тыв 1т при-
ем з 3;Aо, добив ясь от служебной соб :8 же< 12;=; поведе-
ния. По сути повторять прием целиком не требуется, в 4 :ой 
ситу 788 следует сместить :7134 3 тот элемент 6J812 I где 
соб : допус48< ошибку и прор Hо4 ть его более 4N тельно, 
добившись пр A8<B3;=; выполнения. Теперь, когд служеH3 я 
соб : по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= 3 L < демонстри-
ров ть нужное поведение, необходимо переходить к отр Hотке 
следующих элемент;A 6J812 C

В последующем действия 56178 лис4 9:83;<;= 3 логич-
ны предыдущим. Только теперь, после того к : служеH3 я со-

б : по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= выполнит ук< ?:у, воз-
3 =J ждение в виде кусочк < :омств не выд 1тся. СлужеH3 я 
соб : по<FL 1т 3 =J ?F после возвр N138E 56178 лис4 9:89

но<;= C Следует постепенно уходить от 3 Aедения служебной 
соб :8 < :омством и добив ться выполнения 6J812 I не ис-
пользуя мишень.

Д льнейшее построение 6J812 осуществляется по той же 
схеме. Только теперь прием отр H тыв 1тся при р �личных 
т126 х движения, увеличив 1тся р 55тояния между служебной 
соб :ой и 56178 листом-кинологом после под чи к;2 3?D для 
ук< ?:8I прием отр H тыв 1тся, когд служеH3 я соб : 3 хо-
дится в свободном состоянии при выгуле или 3 р 55тоянии. 
Прием отр H тыв 1тся в сложных условиях, при 3 личии от-
влек KN8P ф :торов р �личного род I вклюL я оживленные 
улицы город I мес4 скопления людей, мес4 общественного 
пользов 38E и других р �др жителей, влияющих 3 к чество 
р Hоты служебной соб :8C Перечисленные усложнения и ситу-
788 способствуют безотк �3;2F выполнению служебной со-

б :ой д 33;=; 3 AD: A <Kбых условиях. 
Основными ошибк 28 при формиров 388 д 33;=; 3 AD:

является непр A8<B3; выбр 33 я 56178 листом-кинологом 
мотив 78E служебной соб :8I несвоевременное подкрепление 
выполненного э<12134 I ф;J2 льное отношение к выполне-
нию 6J812 к : служебной соб :ой, 4 : и 56178 листом-кино-
логом, несоблюдение последов тельности при формиров 388

3 AD: I з 3E481 без уче4 индивиду льных особенностей слу-
жебной соб :8I преоб< ? 381 о4J87 тельного подкрепления 
3 ? 6;ложительным, грубое отношение к животному.

Прием 5L84 1тся отр Hо4 33D2I если служеH3 я соб : энер-
гично, с же< 3812 ?A8= 1тся рядом со 56178 листом-кинологом 
без поводк I по первой его к;2 3?1 3 ук< ?:у быстро и коррек-
тно ложится, не изменяя положения после ук< ?:8I по к;2 3-
де 3 подзыв служеH3 я соб : быстро подб1= 1т и 6J8382 1т 
корректную и плотную фр;34 льную по5 ?:у перед 56178 ли-
стом-кинологом (допуск 1тся по5 ?: F <1Aой ноги).
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5. Приучение служебной собаки  
подходить к специалисту-кинологу

Целью отр Hотки д 33;=; 6J812 является приучение слу-
жебной соб :8 подходить к 56178 листу-кинологу по к;2 3?1

в любое время и при р �3DP ;бстоятельств х.
Прием «Подход служебной соб :8к 56178 листу-кинологу» 

относится к основным 3 AD: 2 кур5 упр Aляемости. � AD:

является обще?85786<83 J3D2I применяется при выполне-
нии 6J812 «Ук< ?: служебной соб :8 во время движения со 
следующим подходом к 56178 листу-кинологу». Используется 
при подноске 6;Jтировочного предме4 I в 6J812 х 56178 ль-
ного кур5 ?Jессировки.

Безотк �3D@ и быстрый подход служебной соб :8 к 56178 9

листу-кинологу по к;2 3?1 «Ко мне!» свидетельствует о хоро-
шем к;34 :те между служебной соб :ой и 56178 листом-кино-
логом. 

Формиров 38K 3 AD: способствуют множество р �лич-
ных методик и всевозможных способов. Перв;3 L льной з 9

д чей 56178 лис4 9:83;<;= является объяснение служебной 
соб :е, к :ое поведение послужит причиной 3 =J ?DC Для 
форсиров 38E р �A848E 3 AD: можно, помимо способ 3 9

ведения, использов ть способ 3 4 лкив 38E (с применением 
поводк UC

СлужеH3 я соб : по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= «Ко 
мне!» до<M3 з 3E4B фр;34 льное положение 2 :582 льно 
плотно перед кинологом. СлужеH3 я соб : может по к;2 3?1

«Ко мне!» з 382 ть положение и у левой ноги 56178 лис4 9:89

но<;= C X 3E481 положения у левой ноги 56178 лис4 9:83;ло-
= ;существляется следующими способ 28Q

– обход 56178 лис4 9:83;<;= спр A – это когд служеб-
3 я соб : по к;2 3?1 «Ко мне!» обходит вокруг него с пр Aой 
стороны и з 382 1т положение сидя у левой ноги;

– крючок – это когд служеH3 я соб : по к;2 3?1 56178 9

лис4 9:83;<;= «Ко мне!» подходит к нему с левой стороны, 

де< 1т р �Aорот 3 180 гр ?Fсов и з 382 1т положение сидя 
у левой ноги;

– флип – это когд служеH3 я соб : по к;2 3?1 56178 9

лис4 9:83;<;= «Ко мне!» осуществляет р �Aорот вокруг своей 
оси 3 180 гр ?Fсов ходом 3 � ? и з 382 1т положение сидя 
у левой ноги.

В з A8582;сти от выбр 33;=; способ выполнения служеб-
ной соб :ой д 33;=; э<12134 56178 лист-кинолог формирует 
3 AD: 3 §то4 58=3 л.

Р �берем в J8 34 фр;34 льной по5 ?:8 служебной соб :8

пере? 56178 листом-кинологом по к;2 3?1 Z[о мне!».
Этап 1. СлужеH3 я соб : 3 ходится перед 56178 лис-

том-кинологом в произвольном положении 3 коротком 
поводке. >6178 лист-кинолог удержив 1т поводок в левой 
руке, в пр Aую берет < :омство. Привлек 1т A382 381 слу-
жебной соб :8 к мишени и мотивирует ее к преследов 38KC 
Когд же< 381 служебной соб :8 к преследов 38K мишени 
будет дос4 точным, 56178 лист-кинолог провоцирует соб :у 
следов ть з мишенью, отс4F6 1т 3 6 Jу G =;A 3 � ?C После 
того, к : служеH3 я соб : достигнет цели, 56178 лист-кино-
лог ос4 3 Aлив 1тся и по?382 1т руку с < :омством 3 ? го-
ловой соб :8I одновременно производит легкое воздействие 
поводком, стимулируя ее сесть. Отс4F6 ть 3 несколько G -
гов не обяз тельно, но это дополнительно провоцирует жи-
вотное к более быстрому подходу, что положительно ск �D-
в 1тся 3 отр Hотке д 33;=; э<12134 I особенно при р Hоте 
с соб : 28 ф<1=2 тичного 486 C Когд соб : сядет, 56178 -
лист-кинолог под 1т 58=3 л (положительный 2 J:ер) и воз-
3 =J жд 1т соб :у. 

В дополнение к этому упр жнению можно кормить соб :у 
в положении сидя перед 56178 листом-кинологом. Это помо-
жет служебной соб :е созд ть обр � поведения, который при-
водит ее к удовлетворению имеющейся потребности. В резуль-
4 те 4 :ое поведение з :репляется, и служеH3 я соб : 3 чи-
3 1т демонстриров 4B 1=; 5 2;стоятельно.
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Этап 2. Алгоритм действий 56178 лис4 9:83;<;= ос4 1т-
ся прежним. Отличие лишь в том, что служеH3 я соб : по-
сле по5 ?:8 перед 56178 листом-кинологом ос4 1тся в этом 
же положении к :ое-то время. При этом 56178 лист-кинолог 
обяз тельно о421L 1т пр A8<B3; выполненное действие вос-
к<87 3812 «Хорошо!» и кусочком < :омств C Дожид 1тся, 
когд соб : обр тит 3 него A382 381I после чего под 1т сиг-
3 л (положительный 2 J:ер) и в;�3 =J жд 1т соб :у. Теперь, 
когд служеH3 я соб : после з 3E48E пр A8<B3;=; положения 
сохр 3E1т его, следует отменить промежуточное подкрепление 
после по5 ?:8C Т :82 обр �ом, 56178 лист-кинолог д 1т по-
нять служебной соб :е, что прием з : 3L8A 1тся после не�3 9

чительной выдержки в д 33;2 6;ложении.
Этап 3. � этом э4 61 действия служебной соб :8 подво-

дятся под стимульный контроль. Одновременно с по5 ?:ой 
служебной соб :8 перед 56178 листом-кинологом под 1тся 
к;2 3? «Ко мне!». В резуль4 те повторений у служебной со-
б :8 обр �уется условный рефлекс 3 звуковой 58=3 л 56178 9

лис4 9:83;<;= C

Этап 4. После выученных служебной соб :ой действий 
по к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= «Ко мне!» следует перехо-
дить к усложнениям. Прием отр H тыв 1тся 3 р 55тоянии, 
во время выгу< служебной соб :8C Подзыв служебной соб :8 
осуществляется из р �личных положений, время выдержки пе-
ред 56178  листом-кинологом в положении сидя увеличив 1тся. 
После принятия основного положения перед 56178 листом-ки-
нологом, служебной соб :е под Kтся к;2 3?D 3 принятие р �-
личных положений: «Леж ть!», «Стоять!», «Рядом!», Z� � ?T� 
и 4 : д лее. Выполнение служебной соб :ой вышеук � 33DP 
к;2 3? чередуется и под 1тся с р �3D28 промежутк 28 време-
ни. Т :82 обр �ом, 56178 лист-кинолог добьется от служебной 
соб :8 дифференциров 38E под A 12DP им 58=3 лов и избежит 
формиров 38E неже< тельных связей и ?83 28L1ских стерео-
типов.

Этап 5. � з :лючительном э4 61 56178 лист-кинолог все 
действия служебной соб :8 подводит к 3 AD:у и добив 1тся 
безотк �3;=; выполнения к;2 3?D «Ко мне!». Условия вы-
полнения 6J812 2 :582 льно усложняются. Прием отр H 9

тыв 1тся без поводк I р Hо4 ведется в сложных условиях при 
3 личии ф :торов и условий, влияющих 3 к чество выпол-
нения 6J812 служебной соб :ой. Помимо перечисленного, 
56178 лист-кинолог з 382 1т р �личные положения по отно-
шению к служебной соб :е перед под чей к;2 3?D «Ко мне!». 
>6178 лист-кинолог 3 ходится в положении сидя, леж I спи-
ной к соб :е, в стороне от нее.

Основными ошибк 2856178 лис4 9:83;<;= являются гру-
бое отношение к служебной соб :е после ее подход к 56178 9

листу-кинологу; преимущество о4J87 тельного подкрепления 
3 ? положительным, дрессировк служебной соб :8 без уче4
индивиду льных особенностей животного, непр A8<B3; вы-
бр 33D@ способ воздействия 3 служебную соб :у, непр A8<B9

но подобр 33 я мотив 78E для формиров 38E 3 AD: I несо-
блюдение последов тельности отр Hотки элементов 6J812
при формиров 388 3 AD: 8 AAедении усложнений.

Прием 5L84 1тся выполненным, когд служеH3 я соб :

после выполнения ук< ?:8 из движения сохр 3E1т д 33;е по-
ложение после уход от нее 56178 лис4 9:83;<;= 3 10–20 
G =;AC По первой к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= «Ко мне!» со-
б : быстро подб1= 1т по кр 4L @G12F пути, з 382 1т плотное 
и корректное положение, сидя перед ним.
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6. Приучение служебной собаки  
преодолевать различные препятствия

Целью отр Hотки д 33;=; 6J812 является приучение слу-
жебной соб :8 по первой к;2 3?1 56178 лис4 9:83;<;= пре-
одолев ть р �личные препятствия.

� AD: «Преодоление препятствий» является одним из ос-
новных приемов упр Aляемости. Отр Hотк д 33;=; 3 AD:

физически р �A8A 1т служебную соб :у, де< я ее ловкой, сме-
лой, решительной, что в д льнейшем будет способствов ть 
лучшему выполнению служебных з ? ч.

� первый взгляд к жется, что очень легко 3 учить соб -
ку преодолев ть препятствия, поскольку ;3 умеет 6JD= ть, 
полз ть, к J H: ться и 4 : д лее. Но когд 56178 лист-кино-
лог с4 лкив 1тся с приучением служебной соб :8 преодоле-
в ть р �личного вид препятствия, ок �DA 1тся, что не все 
4 : 6Jосто.

Помимо вышеперечисленных врожденных 3 AD:ов слу-
жеH3 я соб : до<M3 об< ? ть крепкой нервной системой, 
быть здоровой, физически р �A84ой и иметь же< 381 вз 82;9

действов ть со 56178 листом-кинологом. Только если служеб-
3 я соб : об< ? 1т 4 :828 к честв 28I можно добиться успе-
х 6J8 ;тр Hотке д 33;=; 6J812 C

Основными препятствиями, которые до<M3 преодолев ть 
служеH3 я соб : EAляются:

R G4 :етник (жив я изгородь), 
– глухой б JB1J �3 :лонный), 
– р;A �E2 UI

– лес4387 C

Хотелось бы отметить, что 56178 листу-кинологу не нужно 
ос4 3 Aлив ться только 3 этом перечне, умение преодолев ть 
р �личные препятствия способствует физическому р �A848K

служебной соб :8I р �A848K у нее общей выносливости, лов-
кости, смелости, коор?83 788 движений. В последующем это 

ск жется 3 ее р Hотоспособности при выполнении служебных 
з ? ч.

Перед 3 L лом дрессировки 56178 лист-кинолог должен 
убедиться, что препятствия 3 ходятся в испр A3;2 состоянии, 
все элементы конструкции жестко з :реплены, отсутствуют 
торL N81 гвозди, острые углы, гнилые доски, поскольку все 
это может привести к болевым ощущениям и тр A28Jов 38K

служебной соб :8C Т :Mе, во избеж 381 тр A2I не рекоменду-
ется 3 L83 ть отр Hотку 6J812 при плохих погодных усло-
виях (снег, дождь, гололед и т.д.). >6178 льное 53 Jяжение 
4 :Mе должно быть в испр A3;2 состоянии и плотно сидеть 
3 соб :е (ошейник, шлейк UI поводок не должен иметь узлов, 
р �JDAов. Во избеж 381 тр A2 и с целью поднятия общего то-
ну5 ;J= 38�2 перед отр Hоткой д 33;=; 3 AD: необходимо 
произвести р �283:у со служебной соб :ой. Р �283: длится 
от 5 до 15 минут, вклюL 1т в себя легкую пробежку с переходом 
3 G = и, 3 ;борот, с G = 3 бег, р 5тяжку передних и з ?38P

конечностей, преследов 381 игрового предме4 I легкие прыж-
ки, игру со 56178 листом-кинологом в перетяжку. Р �283:

до<M3 проводиться с учетом возр 54 I темпер 2134 I физи-
ческих возможностей и ни в коем с<FL 1 не утомлять служеб-
ную соб :у.

>6178 листу-кинологу необходимо выбр ть способ воз-
действия 3 служебную соб :у для достижения необходимого 
резуль4 4 C Для отр Hотки приемов преодоления полосы пре-
пятствий подходят способы 3 Aедения, 3 4 лкив 38EI льтер-
3 тивного поведения, подр ж 38EC Возможны и другие в J89

34DI все будет з A851ть от возр 54 I по< I физического р �A89

тия, мотив 788 служебной соб :8C Способы могут использо-
в ться в совокупности. 

После проведения подготовительных упр жнений можно 
переходить к конструиров 38K 3 AD: «Преодоление препят-
ствий». 

Этап 1. В 3 L ле отр Hотки 3 AD: необходимо созд ть 
3 8Hолее легкие условия для служебной соб :8 и лишь посте-
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пенно их усложнять, придержив ясь 6J83786 «от простого 
к сложному». Перв;3 L льно выбир Kт к :ое-либо препят-
ствие, которое легко преодолеть служебной соб :е. Это может 
быть леж N1е 3 земле бревно, ступеньк при входе в зд 381

или с4 3? Jтный р �борный глухой б JBер (элемент полосы 
препятствий), р �обр 33D@ до последней 6< 3:8I которую 
служеH3 я соб : сможет просто пер1G =3Fть. Для предот-
вр N138E з :репления непр A8<B3;=; поведения необходимо 
3 L83 ть р Hо4 ть 3 поводке. >6178 лист-кинолог подводит 
служебную соб :у к препятствию, берет в пр Aую руку кусо-
чек < :омств I в левой держит немного провисший поводок, 
з 834ересовыв 1т соб :у (д 1т понюх ть руку с < :омством 
служебной соб :е) рук с < :омством превр N 1тся в уже из-
вестную соб :е мишень (способ 3 Aедения). >3 L < служеб-
3 я соб : преследует мишень около препятствия, в это время 
56178 лист-кинолог §2;78;3 льно подкрепляет 4 :81 дей-
ствия воск<87 38E28 «Хорошо!», «Молодец!» и т.д. в одобри-
тельной инт;3 788C X тем переводит мишень через препят-
ствие, служеH3 я соб : I следуя з ней, преодолев 1т препят-
ствие. После чего 56178 лист-кинолог без промедления под 1т 
положительный 58=3 л «Д �I в;�3 =J жд 1т служебную соб :у 
з нужное поведение (отд 1т < :омство, игр 1т с ней, пог< жи-
в 1т) и предос4 Aляет ей свободное состояние. Если служеH3 я 
соб : не преодолев 1т препятствие, то дополнительно мож-
но осуществлять коррекцию поводком. В этом с<FL 1 действия 
56178 лис4 9:83;<;= будут 3 логичны предыдущим, только 
к ним дополнительно доб Aляется легкое стимулиров 381 жи-
вотного поводком (спосоH 3 4 лкив 38EUC

Для отр Hотки преодоления препятствий можно исполь-
зов ть к : пищевую, 4 : и игровую мотив 788C Тогд в к че-
стве мишени может использов ться игровой предмет, действия 
56178 лис4 9:83;<;= будут 3 логичны вышеизложенным. 
>6178 лист-кинолог может преодолев ть препятствие вместе 
со служебной соб :ой, увлек я ее з собой �8284 78;33D@

способ). Д 33;е упр жнение повторяется несколько р � с не-

большим усложнением – доб Aляется еще о?3 6< 3: I теперь 
служебной соб :е нужно не просто пер1G =3Fть препятствие, 

совершить небольшой прыжок, после чего ;3 удовлетворит 
свою потребность (пищевую, игровую). 

Теперь, когд служебной соб :е с4 3;A84ся ясно, что ее по-
ведение привело к успеху, ;3 3 L83 1т с4 H8<B3; его демон-
стриров ть, 56178 лист-кинолог подводит д 33;е действие 
служебной соб :8 под стимульный контроль (к;2 3?FUC Вслед 
з прыжком или одновременно с ним под 1т к;2 3?F«Вперед!», 
Z� JBер!», «Ап!» или любую другую к;2 3?F, но выбр ть нуж-
но только одну. В итоге у служебной соб :8 формируется необ-
ходимое 3 2 поведение при под че к;2 3?DI которое необхо-
димо з :репить до 3 AD: I после чего переходят к следующему 
э4 6F. 

Этап 2. Переходить ко второму э4 6F нужно только тогд I

когд служеH3 я соб : по к;2 3?1 будет уверенно, с высокой 
мотив 781@ преодолев ть небольшие препятствия. � д 33;2

э4 61 служебную соб :у FL т преодолев ть р �личные препят-
ствия: G4 :етник, живую изгородь, ров, яму, р �личные кон-
струкции лестниц и т.д. Обучение служебной соб :8 преодо-
лев ть все эти препятствия производится вышеук � 33D2 спо-
собом с соблюдением 6J83786 «от простого к сложному». То 
есть 3 L83 12 отр Hотку 6J812 с облегченного в J8 34 �3 9

клоненный G4 :етник, низк я жив я изгородь, по<;= я лест-
387 и т.д.) и постепенно по мере выр Hотки 3 AD: усложняем 
до нужных 3;J2 тивов. Г< A3;е – физически не перегруж ть 
служебную соб :у, преодоление препятствий должно с4 ть для 
нее веселой игрой, после которой служеH3 я соб : по<FL 1т 
в;�3 =J ждение.

Этап 3. � д 33;2 э4 61 56178 лист-кинолог произво-
дит обучение служебной соб :8 не 3 одном отдельно стоя-
щем препятствии, объединяет р �личные виды препятствий 
в один комплекс, который служеH3 я соб : последов тельно 
преодолев 1т. Если служеH3 я соб : энергично, з 2;тиви-
ров 3;I безошибочно преодолев 1т комплекс препятствий, 
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то д льнейшую отр Hотку и з :репление 3 AD: можно прово-
дить без поводк C

По мере выр Hотки д 33;=; 3 AD: вводятся р �личные ус-
ложнения: 

– преодоление комплек5 6Jепятствий без поводк I

– преодоление нес4 3? Jтных препятствий,
– отр Hотк 6J812;A F6J Aляемос48 3 6Jепятствии,
– подно5 6;Jтировочного предме4 L1Jез препятствие,
– преодоление служебной соб :ой комплек5 препятствий 

бе� 56178 лис4 9:83;<;= C

>L84 1тся, что у служебной соб :8 выр Hо4 3 3 AD: пре-
одоления препятствий, когд 56178 лист-кинолог отпр Aляет 
служебную соб :у 3 преодоление препятствия без поводк I

после этого под 1т к;2 3?F 3 принятие же< тельного положе-
ния (по5 ?: I ук< ?: U или берет служебную соб :у под свой 
контроль (движение рядом) и вместе с ней продолж 1т движе-
ние к следующему препятствию. 

7. Приучение служебной собаки  
к сильным звуковым раздражителям

Целью отр Hотки д 33;=; 6J812 является приучение слу-
жебной соб :8 не р1 =8Jов ть 3 сильные звуковые р �др жи-
тели.

Д 33D@ 3 AD: является одним из основных элементов кур-
5 выр Hотки приемов упр Aляемости. Проверк р1 :788 слу-
жебной соб :8 3 сильные звуковые р �др жители проводится 
во время демонстр 788 6J812 «Движение рядом со 56178 9

листом-кинологом». Т :Mе отр Hотк этого 3 AD: укрепляет 
нервную систему, де< 1т служебную соб :у смелой, решитель-
ной при ее пр :тическом применении.

Служебные соб :8 должны безр �лично относиться к силь-
ным звук 2I но 3 пр :тике ок �DA 1тся, что многие проявляют 
р1 :78K изб1= 38EI если с4 лкив Kтся с не�3 :омыми резкими 
звук 28C Причин может быть несколько. Это и 3 5ледственное 
проявление трусливого поведения, и недос4 тоL3 я 5;78 лиз -
ция в щенячьем возр 5те. А если речь идет о взрослой соб :е, 
то стр х может возникнуть из-з 316J A8<B3;@ ?Jессировки.

¥�3 L льно необходимо определить р1 :78K животно-
го 3 звуковые р �др жители. Для этого 56178 лист-кинолог 
приб1= 1т к помощи помощник I который 3 �3 чительном 
р 55тоянии (200–300 метров) производит выстрел из с4 Jто-
вого пистоле4 C В это время 56178 лист-кинолог гуляет со слу-
жебной соб :ой 3 коротком поводке (игр 1т, кормит) в месте, 
хорошо ей известном. Смотрит 3 поведение служебной соб 9

ки после выстре< C Если соб : не проявляет ник :ой р1 :788

3 звук, то помощник производит выстрелы, постепенно под-
ходя все ближе. X L 5тую служебные соб :8 безр �лично отно-
сятся к сильным звук 2C Но если 56178 лист-кинолог з 21тит 
проявление тревоги или стр х в поведении служебной соб :8I

необходимо переходить к постепенному приучению к сильным 
звуковым р �др жителям.
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Этап 1. X L 5тую используют форму 31= тивного 3 уче-
ния (привык 38EUC Особенностью 4 :ой формы приобретения 
;6D4 является не приобретение новых поведенческих р1 :9

ций, утр 4 или ос< Hление уже имеющихся. >6178 листу-
кинологу необходимо учитыв ть, что привык 381 3 54F6 1т 
быстрее при меньшей силе р �др жителя, поэтому перв;3 9

L льно помощник должен 3 ходиться 3 2 :582 льном уд 9

лении от служебной соб :8 в момент выстре< или предпри-
нять меры по уменьшению силы звук (производить выстрелы 
из укрытия, подобр ть оружие с меньшим звуковым эффек-
том). Сильные звуковые р �др жители могут совсем не вызы-
в ть привык 38E и привести к появлению стр х и поведению 
изб1= 38EC Помощник должен производить большое количе-
ство выстрелов, то немного приближ ясь к 56178 листу-кино-
логу, то уд ляясь от него, в этот момент 56178 лист-кинолог 
отвлек 1т служебную соб :у (отр H тыв 1т приемы упр Aля-
емости, игр 1т с ней). Является ошибкой, если 56178 лист-ки-
нолог ее успок 8A 1т, пог< жив 1т служебную соб :у, д 1т < 9

комство, уходит з ней с мес4 проведения з 3E48@I когд ;3

проявляет неже< тельное поведение (тревогу, испуг, изб1= 9

ние). К : только служеH3 я соб : поймет, что звуки не несут 
для нее 31= тивных последствий, процесс привык 38E з 21тно 
ускорится.

Этап 2. Помощник будет производить выстрелы все ближе 
и ближе, учитыв я индивиду льные особенности служебной 
соб :8 и руководствуясь принципом «от простого к сложно-
му». X 3E48E должны проводиться в р �личное время суток, 
в р �3DP мес4 х, выстрелы производятся 2 :582 льно близко 
к служебной соб :е и из р �3DP видов оружия. Чем L N1 бу-
дут проводиться 4 :81 з 3E48EI тем быстрее служеH3 я соб :

привыкнет к сильным звуковым р �др жителям.
Способность соб :8 безр �лично относиться к звуковым 

р �др жителям проверяется путем производств выстре<
из с4 Jтового пистоле4 с р 55тояния 15–20 м от служебной со-
б :8C Выстрел производится во время демонстр 788 56178 ли-

стом-кинологом 6J812 «Движение служебной соб :8 рядом 
5; 56178 листом-кинологом».

Д 33D@ прием 5L84 1тся выполненным, если служеH3 я со-
б : безбоязненно относится к выстрелу и ос4 1тся полностью 
упр Aляемой.

Прием 5L84 1тся невыполненным, если служеH3 я соб :

демонстрирует стр х, уб1= 1т или проявляет =Jессию 3 источ-
ник выстре< I 54 3;A84ся неупр Aляемой.



50 51

Заключение

Сегодня можно говорить о новом э4 61 р �A848E дресси-
ровки, который, несомненно, предпо< = 1т д льнейшее совер-
шенствов 381 подготовки служебных соб :C Теория дресси-
ровки животных з последнее время претерпе< �3 чительные 
изменения. В д 33;2 учебно-пр :тическом пособии изло-
жены новые современные взгляды 3 этот сложный процесс. 
>6178 лист-кинолог, изучивший пособие, сможет успешнее 
дрессиров ть служебную соб :у и проводить тренировочные 
з 3E48EC

Человек, же< KN8@ с4 ть хорошим 56178 листом в об< 5ти 
служебной кинологии, должен A382 тельно относиться к сво-
ей соб :е, быть терпеливым и об< ? ть всеми необходимыми 
к честв 28 ?<E 6;дготовки служебных соб :C

Можно сос4 A84B большой список того, что до<M3 уметь 
служеH3 я соб : в 3 G1 время, но прежде всего соб : – это 
друг и верный помощник. Сколько вы вложите в соб :у терпе-
ния, труд I сил, столько в итоге и получите. Не следует з HD9

в ть, что приемы пос<FG 38E являются основопо< = KN828

в об< 5ти выр Hотки приемов 56178 льного кур5 дрессировки. 
Совершенствуя приемы пос<FG 38E у соб :8I 56178 лист-ки-
нолог в первую очередь должен укреплять к;34 :т с соб :ой, 
р �A8A ть необходимые к честв для будущей р Hоты служеб-
ной соб :8 6; 3 6J Aлению ее применения. 

Достойно обFL133 я служеH3 я соб : до<M3 об< ? ть 
множеством определенных 3 AD:ов, о?3 :о в первую очередь 
стоит помнить, что соб : и проводник – это всегд о?3 ко-
2 3? I поэтому хорошие резуль4 ты з A85ят от обоих. Только 
�3 я свое дело и при этом имея огромное же< 381 р �A8A ться, 
можно смело и уверенно з 382 ться дрессировкой служебных 
соб :C
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